Przetarg nieograniczony – nr ref. ZP/16/16

ZAŁĄCZNIK NR 4 DO SIWZ
/pieczęć Wykonawcy/

FORMULARZ ZGODNOŚCI 
WYMAGAŃ I PARAMETRÓW TECHNICZNYCH 
(ZP/16/16 – DOSTAWA BEZZAŁOGOWEGO SYSTEMU POWIETRZNEGO (UAS))

	Nazwa elementu
	Wymagany parametr
	Parametry urządzenia będącego przedmiotem oferty

	1
	2
	3

	Bezzałogowy statek powietrzny
	Konstrukcja modułowa umożliwiająca demontaż skrzydeł
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Czas lotu z pracującym sensorem optycznym nie mniejszy niż 45 minut
	Maksymalny czas lotu
…........minut

	
	Nominalna prędkość przelotowa 
nie mniejsza niż 10 m/s
	Nominalna prędkość przelotowa
….........m/s

	
	Maksymalna prędkość wiatru przy której można wykonywać loty 
nie mniejsza niż 10 m/s
	Maksymalna prędkość wiatru
…...........m/s

	
	Minimalna temperatura pracy 
nie wyższa niż -15oC
	Minimalna temperatura pracy
….....oC

	
	Napęd elektryczny
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Start z ręki bez użycia specjalnej platformy startowej
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Lądowanie na brzuchu poza specjalnie przygotowanym lądowiskiem, w szczególności 
na tundrze, śniegu i powierzchni lodowców
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Określanie lokalizacji w przestrzeni 
za pomocą wbudowanego odbiornika GPS
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Wyposażenie w podzespoły umożliwiającą kontrolowanie pracy wymiennych sensorów wchodzących w skład oprzyrządowania oraz akwizycję i przekazywanie danych związanych z parametrami lotu
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Kadłub z wnęką montażową umożliwiającą instalację różnego rodzaju sensorów (optycznych, wielospektralnych, hiperspektralnych 
i termalnych) o łącznej masie 
nie mniejszej niż 150 gramów
	Spełnia / Nie spełnia*
Maksymalna masa sensorów, które mogą być zainstalowane we wnęce montażowej
….. gramy

	
	Atrapa kamery umożliwiająca zachowanie wagi startowej i loty 
bez zainstalowanych sensorów
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Możliwość lotu autonomicznego 
po wcześniej zaprogramowanej trasie
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Możliwość kontrolowania lotu przez stację bazową oraz nadajnik zdalnego sterowania/aparaturę sterującą
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Operator ma możliwość przejęcia pełnej kontroli nad BSP w każdej z faz lotu
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	BSP jest wyposażony w oświetlenie zgodne z norweskimi regulacjami dotyczącymi lotów typu VLOS w ciągu dnia dla BSP o maksymalnej masie startowej do 2,5 kg
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Maksymalna masa startowa BSP 
nie przekracza 2,5 kg
	Maksymalna masa startowa

…. kg

	Oprzyrządowanie
	Aparatura sterująca pracująca 
na częstotliwościach dopuszczalnych na terenie Polski oraz Norwegii
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Zasięg aparatury sterującej 
nie mniejszy niż 1 km
	Zasięg aparatury sterującej
…. km

	
	Aparatura sterująca wyposażona 
w ładowarkę do dedykowanych baterii, szelki oraz kartę pamięci 
o pojemności nie mniejszej niż 32 GB
	Spełnia / Nie spełnia*

Pojemność karty pamięci
……………..GB


	
	Modem radiowy wyposażony 
w niezbędne anteny i okablowanie, umożliwiające bezproblemową komunikację pomiędzy BSP a stacją bazową, pracujący 
na częstotliwościach dopuszczalnych na terenie Polski oraz Norwegii
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Zasięg modemu radiowego 
nie mniejszy niż 1 km
	Zasięg modemu radiowego
…. km

	
	Stacja bazowa (komputer przenośny) umożliwiająca planowanie lotu, planowanie misji fotogrametrycznych oraz kontrolę i rejestrację parametrów lotu
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Stacja bazowa posiada zainstalowany i aktywowany system operacyjny kompatybilny z oprogramowaniem opisanym w punkcie C
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Pojemność pamięci operacyjnej RAM zainstalowanej w stacji bazowej 
nie mniejsza niż 4GB
	Pojemność pamięci operacyjnej RAM
…....GB

	
	Pojemność dysku twardego zainstalowanego w stacji bazowej 
co najmniej 500GB
	Pojemność dysku twardego
…… GB

	
	Ekran stacji bazowej o przekątnej ekranu mieszczącej się w przedziale 13 – 15,6 cali i minimalnej rozdzielczości 1024x768 pikseli
	Przekątna ekranu
….. cali

Rozdzielczość ekranu
……………..

	
	Akumulator (o pojemności co najmniej 7000 mAh ) stacji bazowej pozwalający na co najmniej 3h czas pracy
	Czas pracy na akumulatorze
….h

	
	Stopień ochrony stacji bazowej 
co najmniej IP53 lub równoważny
	Stopień ochrony
……...

	
	Stacja bazowa wyposażona jest 
w minimum 2 porty USB 2.0 lub szybsze
	Ilość portów USB
…......

Klasa portów USB
….......

	
	Stacja bazowa posiada ładowarkę 100-240 AC
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Wymienny sensor optyczny umożliwia wykonywanie zdjęć seryjnych
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Wymienny sensor optyczny jest wyposażony w matrycę 
o rozdzielczości nie mniejszej 
niż 20 Mpix;
	Rozdzielczość matrycy
…. Mpix

	
	Wymienny sensor optyczny umożliwia zapis plików w formacie RAW;
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Wymienny sensor optyczny umożliwia zapis zdjęć z prędkością nie mniejszą 
niż jedna klatka na sekundę;
	Prędkość zapisu zdjęć
…. klatek/s

	
	Wymienny sensor optyczny spełnia warunki instalacji we wnęce montażowej BSP
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Wymienny sensor wielospektralny umożliwia wykonywanie zdjęć seryjnych
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Wymienny sensor wielospektralny umożliwia jednoczesne wykonanie zdjęć w paśmie niebieskim (blue), zielonym (green), czerwonym (red), czerwonej krawędzi (red edge) i bliskiej podczerwieni (NIR)
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Wymienny sensor wielospektralny posiada matrycę o minimalnej rozdzielczości nie mniejszej 
niż 1,2 Mpix dla każdego z pasm wymienionych w punkcie B.5.b Opisu przedmiotu zamówienia
	Spełnia / Nie spełnia*

Rozdzielczość matrycy
……………..Mpix

	
	Wymienny sensor wielospektralny jest wyposażony w migawkę typu „global shutter” umożliwiającą akwizycję zdjęć bez zniekształceń
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Wymienny sensor wielospektralny umożliwia zapis zdjęć z prędkością nie mniejszą niż jedna klatka na sekundę;
	Prędkość zapisu zdjęć
…. klatek/s

	
	Wymienny sensor wielospektralny umożliwia autokalibrację za pomocą sensora światła słonecznego
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Wymienny sensor wielospektralny spełnia warunki instalacji we wnęce montażowej BSP
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Minimum 2 komplety baterii LiPo 
do BSP
	Ilość kompletów baterii do BSP
…..

	
	Ładowarka do baterii dedykowanych do BSP
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Tester stanu baterii
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Etui ochronne na baterie
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Minimum 3 komplety zapasowych śmigieł
	Ilość kompletów zapasowych śmigieł

…...

	
	Minimum jeden komplet zapasowych skrzydeł
	Ilość kompletów zapasowych skrzydeł

….

	
	Zapasowy komplet śrub wymaganych do poprawnego złożenia BSP
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Zestaw narzędzi wymaganych do złożenia BSP
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Zestaw naprawczy umożliwiający naprawę powłoki BSP
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Karta pamięci do wymiennego sensora optycznego, pojemność 
nie mniejsza niż 64GB, prędkość zapisu nie mniejsza niż 80 Mb/s
	Spełnia / Nie spełnia*

Pojemność
……………..GB

Prędkość zapisu
……………..Mb/s

	
	Karta pamięci do wymiennego sensora wielospektralnego, pojemność nie mniejsza niż 64GB, prędkość zapisu nie mniejsza niż 80 Mb/s
	Spełnia / Nie spełnia*

Pojemność
……………..GB

Prędkość zapisu
……………..Mb/s

	
	Skrzynie umożliwiające transport całego zestawu
	Spełnia / Nie spełnia*
Ilość skrzyń

…...............

	Oprogramowanie
	Oprogramowanie umożliwiające planowanie i kontrolę misji (zainstalowane na stacji bazowej). Licencja na minimum jedno stanowisko, bezterminowa
	Ilość licencji
…..

	
	Oprogramowanie planowania i kontroli misji umożliwia:

a) zdefiniowanie obszaru misji;

b) ustawienie parametrów lotu;

c) ustawienie parametrów misji takich jak: wysokość lotu, częstość wykonywania zdjęć, nałożenie poprzeczne i podłużne pomiędzy kolejnymi zdjęciami
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Oprogramowanie fotogrametryczne Agisoft Photoscan Professional Edition, Pix4Dmapper Pro lub równoważne (licencja bezterminowa na minimum 2 stanowiska, dopuszczalna licencja edukacyjna)
	Nazwa oprogramowania
…………….

Ilość licencji
…………….

Typ licencji
……………..

	
	Oprogramowanie fotogrametryczne umożliwia na podstawie zdjęć pozyskanych w trakcie nalotów tworzenie ortomozaik
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Oprogramowanie fotogrametryczne umożliwia na podstawie zdjęć pozyskanych w trakcie nalotów tworzenie i eksport numerycznych modeli terenu
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Oprogramowanie fotogrametryczne umożliwia na podstawie zdjęć pozyskanych w trakcie nalotów tworzenie i eksport numerycznych modeli powierzchni
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Oprogramowanie fotogrametryczne umożliwia na podstawie zdjęć pozyskanych w trakcie nalotów generowanie i edycję chmury punktów
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Oprogramowanie fotogrametryczne umożliwia na podstawie zdjęć pozyskanych w trakcie nalotów klasyfikację chmur punktów


	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Oprogramowanie fotogrametryczne umożliwia na podstawie zdjęć pozyskanych w trakcie nalotów pomiary odległości, powierzchni i objętości
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Oprogramowanie fotogrametryczne umożliwia na podstawie zdjęć pozyskanych w trakcie nalotów przetwarzanie zdjęć wielospektralnych
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Oprogramowania dostarczone w polskiej lub angielskiej wersji językowej
	Spełnia / Nie spełnia*

	
	Oprogramowania są dostarczane 
z płytami instalacyjnym, kluczami 
i kodami licencyjnymi oraz instrukcjami obsługi w języku polskim bądź angielskim.
	Spełnia / Nie spełnia*


*niepotrzebne skreślić, a wymagane informacje uzupełnić
	…......................., dnia ..............
	...............................................

	/Miejscowość, data/
	/Podpis osoby (osób) upoważnionej 
do występowania w imieniu Wykonawcy/
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